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Piquet avec griffies d'ancrage 

INTRODUCTION 

La presente invention conceme un piquet comprenant des grifFes 
d'ancrage d§pIoyables pour I'ancrage dans un terrain d'objet divers, notam- 
ment pour I'ancrage de bomes de reperage, teiles que celles utiiisees par les 
g^omdtres, de poteaux de tout genre, notamment des poteaux de cidture, des 
5 poteaux de support pour panneaux de signaiisation. 

ETAT DE LA TECHNIQUE 

Les piquets d'ancrage pour des bomes de repdrage (aussi appel^es bor- 
nes cadastrales) sent connus depuis longtemps dans de multiples variantes. 
Ces piquets doivent maintenir des bomes au sol pendant piusieurs d^cennies 
de fagon fiable malgr§ les diverses agressions que ce type d'objet peut subir, 
10 teiles que les mouvements de terrain, les passages de vehicules agricoles ou 
d'animaux d'^levage. De nombreuses solutions ont d^jd 6t6 proposdes pour 
augmenter la resistance d rarrachement de ces piquete. On peut globalement 
les regrouper en deux classes. 

La premiere classe de piquet utilise un syst§me d'ancrage a geom^trie 
15 fixe. Le document US 4,738,760 pr§sente un tel piquet pour ancrer au sol un 
marqueur permanent d'objet enfoui dans le sol. Le piquet comprend un long 
corps termini d une premiere extremity par une t§te de frappe et d une se- 
conde extr^mite par une plurality d'ailerons diastiques I6g6rement recourbes, 
disposes de fa^on radiaie et dirigds vers i'exterieur du piquet dans la direction 
20 opposee d la pointe de sorte k former un harpon. Lorsque le piquet est enfbnc^ 
dans le sol, les ailerons ^lastiques se repiient le long du corps sous la poussde 
du sol depiace par la penetration du piquet. Si le piquet subit ultdrieurement 
une traction, les ailerons eiastiques se ddpiolent car leur partle i^gdrement 
recourb^e a tendance § venir s'ancrer dans le sol environnant sous I'efFet de 
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TefFort elastique de rappel des ailerons elastiques. La pratique a malheureu- 
sement montr^ que ces harpons sont d'une efficacite limitee, surtout en 
fonction de la nature des sols. Bien souvent ie sol tasse dans la zone des 
ailerons elastiques lors de renfoncement du harpon empeche ces demiers de 
5 revenir 6lastiquement, si bien que les ailerons n'opposent presque aucune 
resistance a Tarrachement du piquet. 

La seconde classe de piquet prevoit des elements deployables. Dans Ie 
document EP 0 677 630 B1, un tel piquet presente un corps longitudinal de 
section tubulaire contenant des elements deployables. Le piquet est preala- 

10 blement enfoncd dans le sol, puis il regoit a Tintdrieur de sa section tubulaire 
une longue tige terminte par un mandrin. Cette tige vient s'appuyer sur les 
elements deployables et les force a sortir hors du corps du piquet au travers 
d'orifices de guidage lorsque le mandrin subit une poussee substantiellement 
axiale. Les orifices de guidage judicieusement dimensionnes et le sol courbent 

15 les elements deformables au cour de leur sortie vers I'exterieur selon des 
trajectoires plus ou moins li6licoidales. Ce type de piquet a actuellement la 
plus large diffusion parmi le marche des produits d'ancrage pour g^ometre, 
mais il comporte n^anmoins certains inconvenients. Les elements deformables 
se placent gdndralement dans le prolongement axial du piquet et dans le meme 

20 sens que celui de la force n6cessaire d Tenfoncement du piquet. Cette g6om§- 
trie ne presente pas des capacitds optimales de resistance a rarrachement. En 
effet, sous I'efTet d'une traction sur le piquet, les elements deployables ont 
tendance a ceder. 

OBJET DE L1NVENTION 

L'objet de la presente invention est de proposer un piquet avec un sys- 
25 teme d'ancrage ofFrant une resistance amelioree a Tarrachement. Cet objectif 
est attaint avec un piquet selon la revendication 1 . 
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DESCRIPTION GENERALE DE L'INVENTION REVENDiQUEE AVEC SES 
PRINCIPAUX AVANTAGES 

Confbrm§ment a invention, cet objectif est atteint par un piquet 
d'ancrage d'un objet dans un tenain selon la revendication 1. Un tel piquet 
cdmprend un tube avec une paroi de tube, une pointe d'enfoncement et une 
tete opposee a la pointe d'enfoncement, la paroi de tube comprenant au moins 
5 deux ouvertures, et la pointe d'enfoncement d§1inissant un sens d'enfoncement 
du piquet dans le terrain, li comprend en outre des griffes d'ancrage deforma- 
bles, qui sont montees avec une extr^mit^ sur un support de grifFes deplagable 
axialement k I'intdrieur du tube, de fagon a ce que les griffes soient deploya- 
bles radialement hors du tube au travers des ouvertures dans la paroi de tube. 

10 Selon un aspect important de la presente invention, les griffes sont agencies 
sur le support de griffes de fagon d etre deployables par une traction axiale 
exercee sur le support de griffes en sens oppose audit sens d'enfoncement, et 
les ouvertures ont une geometrie telle qu'elles provoquent un deploiement des 
grifFes d'ancrage en biais le long du tube dans le sens de traction. Un tel piquet 

15 pemnet de dSployer les grifFes d'ancrage dans une direction de meme sens que 
la force que subirait le piquet lors d'une tentative d'extraction. La direction de 
deploiement des griffes s'oppose directement k Teffort d'extraction, permettant 
d'obtenir ainsi une resistance optimale d rarrachement. La forme exterieure du 
piquet sans discontinuite, avant deploiement des grifFes, facilite la penetration 

20 du piquet dans le sol. Les grifFes etant a Tinterieur du piquet pendant 
I'enfoncement du piquet, une deformation ou rupture des grifFes est exclue. De 
plus, une fois le piquet enfonce, les griffes peuvent se deployer dans un milieu 
qui n'a pas ete firagilise par Tenfoncement du piquet. Au contraire, 
I'enfoncement du piquet a localement tasse ie milieu autour du piquet. Ce 

25 milieu tasse ofiire une tr^s bonne prise pour I'ancrage des grifFes. 

Avantageusement le piquet a une forme de harpon une fois les griffes de- 
ployees. La forme du harpon permet un tres bon ancrage dans de multiples 
milieux. 
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Dans une execution preferee du piquet, certaines des ouvertures de pas- 
sage pour les griffes sont espac^es axialement le long du tube. De cette fagon, 
on peut agencer plus de griffes d'ancrage sur le piquet, et les grifFes d'ancrage 
se deploient dans le terrain k des profondeurs differentes. Ainsi en cas de 
5 terrain d densite tres heterogdne, on augmente les chances de pouvoir de- 
ployer certaines griffes dans une zone mecaniquement stable. Dans cette 
execution, le support de griffe comprend avantageusement une tige sur 
laquelie les griffes sont fixees de fagon axialement espacSe. 

De preference, on associe au piquet un m^canisme d'actionnennent amovi- 
10 ble qui est apte a prendre appui sur la tete de tube et d s'accoupler au support 
de griffiss pour transmettre la traction axiale. Lors de Tenfoncement de plu- 
sieurs piquets, 11 sufflt d'un seul mecanisme d'actionnement non contraint de 
rester a demeure sur ou dans le piquet. Ceci reduit naturellennent les couts du 
piquet. 

15 De preference, on utilise un accouplement a liaison helicoidale ou a liaison 
d baibnnette entre le mecanisme d'actionnement amovible et le support de 
griffes. Ces types de liaisons simples et facilement realisables sont aptes d 
transmettre des efforts eleves tout en permettant une mise en place et un 
demontage trds rapides. Cela augmente la souplesse d'utilisation d'un tel 

20 piquet. 

Dans une execution preferee, le mecanisme d'actionnement amovible 
comprend une tige filetee et un ecrou. L'ecrou est apte a prendre appui sur la 
tete du tube, et la tige filetee est vissee dans recrou et est apte k §tre engagee 
dans le tube pour y etre accouplee au support de griffes. Ce demier est bloque 
25 en rotation dans le tube, de fagon a ce qu'une rotation de Tecrou dans un 
premier sens provoque une translation de la tige filetee vers Texterieur du tube 
pour exercer la traction sur le support de griffes. 

il sera apprecie qu'un piquet selon I'invention permet egalement de retrac- 
tor les griffes d'ancrage, de sorte qu'on puisse d nouveau rScuperer le piquet. II 
30 sufflt d cet effet d'exercer sur le support de griffes une poussee axiale, c'est-a- 
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dire un effort oppose a la traction axiale qui a produit le deploiement des grifFes 
d*ancrage. Pour produire cette poussee axiale, on peut avantageusement 
utiliser le mdcanisme d'actionnement decrit ci^vant En effet, il suffit de lui 
associer un moyen de blocage qui peut etre connecte a la tete de tube de 
5 fagon a former un contre-^ppui pour I'ecrou lorsque celui-^ est toume dans un 
deuxieme sens oppose au premier, pour provoquer une translation de la tige 
filetee vers Tinterieur du tube et faire rentrer ainsi les grifies dans le tube. Si 
Tecrou comprend une embase et la tete de tube comprend un collet, le moyen 
de blocage peut etre un simple cavalier place d cheval sur I'embase de I'ecrou 
10 et le collet du tube. 

On pourrait aussi reallser Teffort de traction necessaire au deploiement 
des grifFes d'ancrage avec Texecution suivante du piquet. Le support de grifFes 
comprend un ecrou d^plagable en translation axiale mais bloqud en rotation 
dans le tube. Le piquet comprend alors une tige filetee avec une tete qui prend 

1 5 appui sur la t§te de tube et qui est vissSe dans I'ecrou, de iagon d ce qu'une 
rotation de la tige filetee dans un premier sens provoque une translation de 
Tecrou vers la tete du tube pour exercer la traction sur le support de griffes. II 
reste k noter que la tige filetee avec tete peut rester a demeure dans le piquet 
ou peut dtre enlev^e aprds deploiement des grifFes d'ancrage. La retraction 

20 des grifFes d'ancrage est egalement possible en utilisant un contre-appui 
comma decrit ci-<iessus. 

Dans une execution pr^feree, le support de grifFes comprend une tige 
substantiellement coaxiale au piquet Les grifFes d'ancrage deformables sont 
disposees, avant deploiement, le long de la tige, leurs extremites inf§rieures 
25 etant reliees a la tige et leurs extremites superieures engagees dans les 
cuvertures. Les grifFes non deployees sont rangees de fagon compacte d 
Tinterieur du piquet. Ce dernier presente une surface exterieure substantielle- 
ment sans saiilie, ce qui facilite la penetration du piquet dans le terrain. 
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BREVE DESCRIPTION DES FIGURES 



D'autres particularites et caracteristiques de rinvention ressortiront de la 
description detalll6e de quelques modes de realisation avantageux pr6sent6s 
ci-dessous, a titre dMllustration. en se referent aux dessins annexes. Ceux-ci 
montrent: 

5 FIG. 1 : une vue schematique en coupe verticale d'un piquet seul aprds son 

enfoncement dans le sol ; 

FIG. 2 : une vue schematique en coupe verticale d'un piquet apr§s mise en 

place d'un dispositif servant au d^ploiement des griffes d'ancrage ; 

FIG. 3 : une vue schematique en coupe verticale d'un piquet montrant le 
1 0 ddploiement des griffes d'ancrage ; 

FIG. 4 : une vue schematique en coupe verticale d'un piquet apres son 

ancrage def initif ; 

FIG. 5 : une vue schematique en coupe verticale d'un piquet aprSs mise en 

place d'un dispositif servant a la retraction du systeme d'ancrage ; 

15 FIG. 6 : une vue schematique en coupe verticale d'un piquet montrant la 

retraction des griffes d'ancrage ; et 

FIG. 7 : une vue schematique de dessus d'un piquet 



Sur les figures, les memos references designent des elements identiques 
ou similaires. 



DESCRIPTION DETAILLEE D'UNE EXECUTION PREFEREE 

20 La Fig. 1 illustre un mode realisation prefere d'un piquet 10 selon 

rinvention, le piquet 10 etant enfonce dans un milieu 12, par exemple un 
terrain. Le piquet 10 comprend un tube 14 pr6sentant a une premiere extremite 
une pointe 16 et etant ouvert a son autre extremite 18. L'extremit^ 18 du tube 
14 est munie d'une plaque de tete 22 (aussi appelee tete de tube) formant un 

25 collet. Comme on le volt sur la Fig. 7, le tube 14 a, dans i'execution represen- 
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tee. une section canree. 

Une tige centrale 24 est disposee d Tinterieur du tube 14. Cette tige cen- 
trale 24 est munie d'une pluralite de grKTes d'ancrage 28 soiidaires k leur partie 
inferieure de la tige centrale 24. Comme on le voit sur la Rg.1, avant deplole- 
5 ment, les griffes sent arrangees le long de la tige 24. Les grifFes d'ancrage 28 
sent de preference en ader souple, mals peuvent etre en toute autre matiere 
permettant une deformation plastique ou Slastique des griffes sans rupture lors 
de leur d^ploiement. 

Le tube 14 comprend dans sa parol lat^rale 26 une pluralite d'ouvertures 
10 30. Celles-ci reQoivent les extr^mites superieures recourbees 32 des grifFes 
d'ancrage 28 qui, avant deploiement, ne d^passent pas de la parol lat^rale 26 
du tube 14 et qui sent entierement logees dans le tube 14. II sera remarque 
que les extremit^s superieures recourbees 32 et les ouvertures 30 sont 
espacSes non seulement circonferantiellement autour du tube 14 mais aussi 
15 axialement le long du tube 14. La repartition axiale des griffes 28 augmente les 
chances d'un bon ancrage en s'affranchlssant d'une ^ventuelle heterogeneity 
du milieu 12 si celui-ci devait presenter des zones plus ou moins meubles a 
difFerentes profondeurs. Les nombres d'ouvertures 30 et de grifFes d'ancrage 
28 peuvent etre choisis en fonction de la nature du milieu 12 ou de la charge d 
20 laquelle la pr^sente invention devra faire face. 

La premidre phase de mise en ceuvre du piquet 1 0 consiste d I'enlbncer a 
I'aide d'un outil approprid. comme par exemple une masse ou un lourd mar- 
teau, dans ie terrain 12. La Fig. 1 montre le piquet 10 apres cette premiere 
phase. 

25 La Fig. 2 illustre la seconde phase de mise en ceuvre du piquet 10: la 

mise en place d'un mecanisme d'actionnement amovible 33. Le mecanisme 
d'actionnement 33 s'adapte sur la tete 22 du tube 14 et comprend une tige 
filetSe 36 et un ecrou 40. Ce mecanisme s'installe en pratique de la manidre 
suivante. Au travers d'une ouverture 34 dans la plaque de tete 22 est introduite 

30 la tige filetee 36 sur laquelle est visse Tecrou 40. L'extremite inferieure 42 de la 
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tige filet^e 36 possede un alesage taraude 44 et est vissee sur une extremite 
filetee 44' de la tige centrale 24. de fagon a obtenir une liaison permettant de 
transmettre un effort de traction sur la tige centrale 24. L'homme de Tart n'aura 
cependant aucune difficult^ k trouver d'autres systennes de couplage aptes a 

5 constituer une telle liaison. Une variante possible a une liaison helicoidale 
entre deux filets est par exemple un accouplement d baionnette. En se ref^rant 
d la Fig. 7, il sera not§ que la tige centrale 24 est bloquee en rotation dans le 
tube 14 k I'alde d'une plaque carr§e 45 ajustee dans section carree du tube 14. 
SI le tube 14 avait une section circulaire, il faudrait par exemple pndvoir d 

10 rint^rieur du tube 14 un guidage axial qui enripeche la rotation de la plaque 45. 
Uecrou 40 est alors vissee vers le piquet 10, jusqu'a ce qu'il prenne appui sur 
la plaque de tete 22. 

Pour exercer une traction sur la tige centrale 24 dans le sens de la fldche 
47 de la Fig. 3, c'est-d-dire dans le sens oppose de la direction d'enfoncement 

15 du piquet, on toume Tecrou 40 en appui sur la plaque de t§te 22 a Taide d'une 
de (non montrSe) dans le sens de la fl^che 49. En efTet, comme ia tige centrale 
24 est bloqude en rotation dans le tube 14, la rotation dans le sens de la fidche 
47 de Tecrou 40 en appui sur la plaque de tete 22 provoque une translation de 
la tige centrale 24 dans le sens de la fleche 47, pourvu naturellement que les 

20 filets de I'ecrou 40 et de la tige filetee 36 aient un pas ii droite. Lors de la 
translation de la tige centrale 24 dans le sens de la fidche 47, les grifFes 
d'ancrage 28 sent poussees a travers les ouvertures 30 du tube 14, pour 
pendtrer dans le terrain 12 adjacent. Les bords inf6rieurs et superieurs des 
ouvertures 30 sent biseautds de telle sorte que les grifFes d'ancrage 28 soient 

25 guidees, en commengant par les extremites superieures recourbees 32, en 
biais le long du tube 14 dans le sens de la fleche 47, c'est-d-dire dans le sens 
de la traction. La trajectoire des grifFes d'ancrage 28 est determinee pour une 
part par la gdometrie des ouvertures 30, ainsi que d'autre part, par la r^is- 
tance a la penetration opposee par le milieu 12. II sera apprecie, qu'apres 

30 deploiement des griffes 28, le piquet 10 se retrouve solidement ancr^ dans le 
terrain 12 a la maniere d'un harpon. En efFet, les grifFes d'ancrage 28 prison- 
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tent alors une opposition optimale d tout effort tendant a extraire ie piquet 10 
du terrain 12. 

La Fig. 4 montre Ie piquet 10 qui est ancre dans Ie sol. La tige filet^e 36 a 
et§ d^vissee de ia tige centrale 24 et retiree ensemble avec I'ecrou 40. 

5 La Fig. 5 illustre la premiere phase de recuperation du piquet 1 0. La tige 

filet^e 36 est d nouveau viss6e sur i'extr^mitd filet^e 44' de la tige centrale 24, 
de la m§me manidre que lors de la phase d'ancrage du piquet 10. On rappro- 
che l'6crou 40 de la plaque de tete 22 du tube 1 4. Ensuite, un cavalier 50 est 
plac§ d cheval sur la plaque de tete 22 du tube 14 et sur une plaque d'embase 

10 51 de r^crou 40. Une jambe du cavalier 50 prend appui sur la lace inf^rieure 
de la plaque de t§te 22 et I'autre jambe forme un contre-^ppui pour la face 
supdrieure de la plaque d'embase 51 de I'ecrou 40. L'ecrou 40 est alors tournd 
a I'aide d'une cl6 (non montrSe) de fa^on k obtenir la penetration d I'interieur 
du tube 14 de la tige filet^e 36. Par cette translation, la tige centrale 24 est 

15 ^galement translat§e en direction de la pointe 16 du tube 14. Ce faisant, elle 
force les griffes d'ancrage 28 k rentrer par les ouvertures 30 du tube 14. II sera 
notd que pour pousser la tige centrale 24 vers la pointe 16 du tube 14, l'ecrou 
40 s'appui sur la jambe supSrieure du cavalier 50, qui transmet la reaction de 
cet effort d la plaque de tete 22 du tube 14. 

20 La Fig. 6 montre les griffes d'ancrage 28 enti^rement r^tractSes 

d'intSrieur du tube 14 d la suite de la rotation adequate de I'ecrou 40 dans Ie 
sens de la fidche 49'. Les bords biseautds des ouvertures 30 fiacilitent la 
retraction des griffes d'ancrage 28 et ^vitent leur rupture, de fagon a ce que Ie 
piquet 10 puisse §tre r^utilisS apr§s son extraction du terrain 12. 
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Revendicatlons 

1. Piquet (10) d'ancrage d'un objet dans un terrain (12), ledit piquet (10) 
comprenant : 

un tube (14) avec une paroi (26) de tube, une pointe d'enfonoement (16) et 
une tete de tube (22), ladrte paroi (26) de tube comprenant au moins deux 
5 ouvertures (30), et iadite pointe d'enfoncement (16) definissant un sens 
d'enfoncement dudit piquet (10) dans ledit terrain (12); 

des griffes (28) d'ancrage d6formab!es mont^es avec une extremity sur un 
support de griffes ddplagable axlalement a I'int^rieur dudit tube (14), de 
fagon d ce que lesdites griffes (28) soient d^ployables radialement hors 
10 dudit tube (14) au travers desdites ouvertures (30) dans Iadite paroi (26) de 
tube ; 

caract6ris6 en ce que 

lesdites grifies (28) sont agencies sur ledit support de grifies de lagon d 
dtre d^pioyables par une traction axiale exerc^e sur ledit support de griffes 
15 en sens opposd audit sens d'enfoncement; et 

lesdites ouvertures (30) ont une g6omdtrle telle qu'elles provoquent un d^ 
ploiement desdites griffes (28) d'ancrage en biais le long dudit tube (14y 
dans le sens de traction. 

2. Piquet (10) selon la revendication 1, caractSrisd en ce qu'avec lesdites 
20 griffes (28) d^ployees, ledit piquet (1 0) a une forme de harpon. 

3. Piquet (10) selon la revendication 1 ou 2, caract4ris§ en ce que parmi 
lesdites au moins deux ouvertures (30) certaines sont espac^es axlalement 
le long dudit tube (14). 

4. Piquet (10) selon la revendication 3, caract^rise en ce ledit support de 
25 griffes comprend une tige (24) sur laquelle les griffes (28) sont fix^es de 

faqon axlalement espacde. 
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5. Piquet (10) selon i'une quelconque des revendications prec^dentes, 
caracterise par un mecanisme (33) d'actionnement amovible qui est apte a 
prendre appui sur iadite tete (22) de tube et a s'accoupler audit support de 
griffes pour transmettre Iadite traction axiale. 

5 6. Piquet (10) selon la revendication 5, caracterise par un accouplement d 
liaison heliooidale ou a liaison a baibnnette entre ledit mecanisme (33) 
d'actionnement amovibie et ledit support de griffes. 

7. Piquet (10) selon la revendication 5 ou 6, caracterise en ce que ledit 
mecanisme (33) d'actionnement amovible comprend une tige filetee (36) et 

10 un ecrou (40), ledit ecrou (40) dtant apte d prendre appui sur Iadite tete (22) 
de tube, et Iadite tige filetee (36) etant vissee dans ledit ecrou (40) et 6tant 
apte d etre engagde dans ledit tube (14) pour y §tre accouplte audit sup- 
port de griffes, ledit support de griffes etant bloque en rotation dans ledit 
tube (14), de fagon a ce qu'une rotation dudit ecrou (40) dans un premier 

15 sens provoque une translation de iadite tige filetee (36) vers Texterieur dudit 
tube (14) pour exercer Iadite traction sur ledit support de griffes. 

8. Piquet (10) selon la revendication 7, caracterise en ce que ledit mecanisme 
(33) d'actionnement comprend en outre un moyen de blocage (50) qui peut 
dtre connects § Iadite tdte (22) de tube de fagon d former un contre-appui 

20 pour ledit ecrou (40) torsque ledit ecrou (40) est toume dans un deuxi^me 
sens oppose au premier, pour provoquer une translation de Iadite tige file- 
tee (36)vers I'interieur dudit tube (14) et faire rentrer ainsi lesdites griffes 
(28) dans ledit tube (14). 

9. Piquet (10) selon la revendication 8, caracterise en ce que: 
25 ledit ecrou (40) comprend une embase (51 ); 

ladrte tete (22) de tube ramprend un collet; et 

ledit moyen de blocage (50) est un cavalier a cheval sur Iadite embase (51 ) 
et ledit collet. 

10. Piquet (10) selon I'une quelconque des revendications 1 a 4, caract6ris§ en 
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ce que: 

le support de griffes comprend un ecrou deplayable en translation axiale 
mais bloque en rotation dans ledrttube (14); et 

ledit piquet (1 0) comprend une tige filetee avec une tete qui prend appui sur 
5 ladite tete (22) de tube et qui est viss^e dans ledit ecrou, de fagon ^ ce 
qu'une rotation de ladite tige filete dans un premier sens provoque une tran- 
slation dudit ecrou vers ladite tete de tube pour exercer ladite traction sur 
ledit support de griffes. 

11. Piquet (10) selon la revendication 10, caracterise par un moyen de blocage 
1 0 (50) qui peut etre connecte d ladite tete (22) de tube de fagon a former un 
contre^ppui pour ladite tete de tige filetee lorsque ladite tige filetee est 
toumde dans un deuxidme sens oppose au premier, pour provoquer une 
translation dudit ecrou vers ladite pointe dudit tube et faire rentrer ainsi 
lesdites grifFes (28) dans ledit tube (14). 

15 12. Piquet (10) selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterise en ce que ledit support de grifFes comprend une tige (24) sub&- 
tantiellement coaxiale audit tube (14); et lesdites grifFes (28)d'ancrage de- 
formables sont dispos§es, avant deploiement, le long de ladite tige (24), 
leurs extrdmit^s infdrieures dtant relives d ladite tige (24) et leurs extremites 

20 superieures (32) engagees dans lesdites ouvertures (30). 

13. Piquet (10) selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterise en ce que ledit objet est une borne de reperage. 

14. Piquet (10) selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterise en ce que ledit objet est un poteau. 
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Abrege 



Piquet avec griffes d'ancrage 



Piquet (10) d'ancrage d'un objet dans un terrain (12), le piquet (10) conv 
prenant un tube (14) avec une paroi (26) de tube, une pointe d'enfoncement 
5 (16) et une t§te (22) de tube, la paroi (26) de tube comprenant au moins deux 
ouvertures (30), et la pointe d'enfoncement (16) d6finissant un sens d'enfon- 
cement du piquet (10) dans le terrain (12); des griffes (28) d'ancrage d6fonna- 
bles mont6es avec une extr6mit6 sur un support de griffes deplagable axial e- 
ment d Tinterieur du tube (14), de facon d ce que les griffes (28) soient d6- 
10 ployables radialement hors du tube (14) au travers des ouvertures (30) dans la 
paroi (26) de tube. Les griffes (28) sent agencies sur le support de griffes de 
faQon d §tre ddployables par une traction axiale exerc6e sur le support de 
griffes en sens opposd au sens d'enfoncement Les ouvertures (30) ont une 
g6om6trie telle qu'elles provoquent un d6ploiement des griffes (28) d'ancrage 
15 en biais le long du tube (14) dans le sens de traction. Une fois les griffes (28) 

i, le piquet (10) a une forme de harpon. 

(Fig. 3) 




V 



2. 





